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Настоящая работа посвящена разработке и исследованиюметодов управления коллективнымповедением
в роевых робототехнических системах на примере решения модельной задачи уборки роем роботов
заданной ограниченной территории. В работе рассматривается несколько распределенных алгоритмов
решения поставленной задачи, основанных на различных классических методах и моделях роевого
интеллекта. Описывается моделирующая программная система с графическим пользовательским
интерфейсомдля визуализациипроцессов работыпредлагаемых алгоритмов. Приводятся результаты
компьютерных экспериментов по сравнению эффективности всех предложенных алгоритмов. Работа
выполнена при финансовой поддержке РФФИ (грант № 20-07-01053 А).
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