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В настоящий момент в качестве базовой платформы для разработки программного обеспечения на
нуклотроне выбрана современная системаTANGO, опытный сегмент которой также успешноиспытан
в ходе сеансов существующего ускорительного комплекса. Для более удобного и кроссплатформенного
взаимодействия с серверамиTANGO, были разработаныразличныепрограммные средства. В частности
специальныйTANGO-модульWebSocketDS, которыйпозволяет устанавливать связь клиента по протоколу
WebSocket, поддерживаемому всеми современными браузерами. Взаимодействие клиентской части
по стандартным протоколам http и ws позволяет значительно расширить языковую поддержку для
написания клиентов. В частности в докладе будут представлены различные клиенты для управления
установками, написанные на языках python, c++, javascript и использующие различные платформы
такие как QT (для python и c++), Visual Studio (C++, C# ), Angular, AngularJS, JQuery и ExtJS (javascript).
Также будут представлены используемые методы защиты (авторизации и аутентификации), методы
сохранения и визуальной обработки данных в БД.
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