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В статье предлагаетсямодель когнитивной архитектурыробототехнического агента на основе человеко-
машинного интерфейса. Цель –повышение автономности медицинских робототехнических средств
для пациентов с нарушениями двигательной и речевой активности. Рассматривается случай, когда
пациент неможет использовать стандартныеинтерфейсыуправления инвалидной коляской. Эксперименты
демонстрируют возможность бесконфликтного взаимодействия нескольких агентов-колясок на основе
глобальной команды, синтезированнойпользователем, без прямоймежчеловеческой коммуникации.
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