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2010 г.  —  магистр, Университет  «Дубна», направление «системный анализ и 
управление»

2010-2013 гг. — управление инновационной деятельности и информационных 
технологий, Администрация г.Дубны

2014-2018 гг. — ведущий инженер-программист, ООО «АтомИнтелМаш»

Автобиография
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2018-2022 г.  —  старший инженер, отдел НЭОЯСиРХ, ЛЯП ОИЯИ

Автобиография

Классификатор типа 
зарегистрированного 
события (синтетические 
данные)

Граф обработки данных экспериментаОсновной коллектив:
● Балолаптиков И.А.
● Шайбонов Б.А.
● Конищев К.В.
● Перевощиков Л.Л.
● Елжов Т.В.
● Сиренко А.Э.
● Яблокова Ю.В.
● Борина И.В.
● и др.

Работа в составе коллаборации BAIKAL-GVD
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2022-настоящее время — инженер-программист, отдел НТО ПИО, ЛИТ ОИЯИ

Автобиография

Коллектив, работающий над задачами интеллектуального управления 
технологическими процессами и физическими установками:
● Зрелов П.В.
● Ульянов С.В.
● Иванцова О.В.
● Кузнецов Е.А.
● Решетников А.Г.
● Рябов А.Р.
● Рябов Н.В.
● Семашко С.В. (до 2023 г.)

Основные направления работы:
 Автоматическое интеллектуальное управление;
 Робототехника.
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Робототехнический 
полигон

Цели специализированного робототехнического 
полигона:
 Разработка и проверка алгоритмов на физических устройствах;
 Отработка технических решений, применяемых в задачах 

автоматического управления:
➔ Различные устройства и датчики (микроконтроллеры, 

драйверы моторов, лидары, сонары, камеры и др.);
➔ Программные инструментарии (ROS, TangoControls, Flask и др.);
➔ Интерфейсы взаимодействия и шины данных (UART, CAN-bus и 

др.).
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Взаимодействие 
между устройствами

Разные типы устройств с высокой степенью автономности: принятие решений на основе статуса 
соседнего устройства, обмен информацией об объектах.

* Катулин М.С., Кузнецов Е.А., Решетников А.Г., Рябов А.Р., Семашко С.В. и Ульянов С.В. Механизмы обмена информацией и 
передачи знаний для задач взаимодействия в среде авто-номных интеллектуальных робототехнических систем в нештатных 
ситуациях // Системный анализ в науке и образовании. № 4 (июл. 2022), 44–62. URL: https://sanse.ru/index.php/sanse/article/view/510 

Разработаны программные библиотеки на Python (исходный код расположен на https://git.jinr.ru/iqr-lit):
● IQR Agent - определяет REST протокол для взаимодействия устройств *, а также базовый 

функционал для разных устройств.
● IQR GA Python - генетические алгоритмы
● MCInfer PY  - алгоритмы нечётких регуляторов
● Supervisor Web  - веб-приложение для управления устройствами полигона.

https://sanse.ru/index.php/sanse/article/view/510
https://git.jinr.ru/iqr-lit
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Формирование 
обучающего сигнала

Была наглядно продемонстрирована возможность применения генетических алгоритмов в режиме 
реального времени для подбора параметров без использования математической модели.

Катулин М.С., Решетников А.Г., Рябов А.Р., Ульянов С.В. Оптимизация процессов интеллектуального управления в реальном 
времени на физической модели робота-манипулятора с помощью генетического алгоритма // Программные продукты и системы. 
2024г. №3, Т. 37, С.301–309. URL: https://swsys.ru/files/2024-3/301-309.pdf 

https://swsys.ru/files/2024-3/301-309.pdf
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Фабрика            
СП-магнитов

Бутенко А.В. и др. Интеллектуальная система дистанционного управления давлением и 
расходом жидкого азота в криогенной системе сверхпроводящих магнитов: программно-
аппаратная платформа // Письма в ЭЧАЯ. — 2023. — Т. 20, № 2(247). — С. 183-199.

Подключился к задаче в 2023 году
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Формирование 
обучающего сигнала

Благодаря применению ГА обучающий сигнал может быть создан без использования математической 
модели установки. Эта особенно важно для систем управления, содержащих объект управления с 
недоопределёнными, слабо формализованными параметрами.

Беспалов Ю.Г., Зрелов П.В., Катулин М.С., Неаполитанский Д.В., Решетников А.Г., Ульянов С.В. Формирование баз 
знаний нечётких регуляторов на основе физического обучающего сигнала азотной криогенной установки с применением 
генетического алгоритма. // Физика элементарных частиц и атомного ядра, 2024. Т. 55, вып. 3. C. 669–674. URL: 
https://pepan.jinr.ru/index.php/Pepan/article/view/1017/625 

https://pepan.jinr.ru/index.php/Pepan/article/view/1017/625
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Разработанное в рамках решаемой задачи программное обеспечение:
● IQR GA for C++ - Библиотека, реализующая функционал генетических алгоритмов на С++;
● V19GA - Программа для формирования обучающего сигнала; 
● V20 - Программа (Tango Device Server) для управления вентилем заправки;
● IQR Mag Server - Программа (Tango Device Server) для интеллектуального управления 

давлением в азотном контуре первого сателлита. Полностью встроена в инфраструктуру и 
не потребовала серьёзных изменений ПО стенда. Предшественником данной программы 
была программа Magserver, разработанная Семашко С.В.

Исходный код расположен на https://git.jinr.ru/iqr-lit

Разработанное ПО

Существующая инфраструктура работает под управлением 
инструментария (toolkit) TangoControls.

https://git.jinr.ru/iqr-lit
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IQR MagServer

Разработанная программа 
обеспечивает автоматическое 
управление давлением в криогенной 
установке, не требуя постоянного 
контроля со стороны оператора.
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Показана принципиальная вычислительная 
возможность применения
компьютеров с классической архитектурой для 
реализации 30-кубитного квантового нечёткого 
вывода на квантовом симуляторе на примере 
симулятора PennyLane.

Моделирование 
квантового нечёткого 
вывода

Применение квантово-
подобных алгоритмов 
позволяет выявлять 
«скрытые» корреляции 
в данных.

Зрелов П.В., Иванцова О.В., Катулин М.С., Решетников А.Г., Рябов Н.В., Ульянов С.В. Моделирование квантового нечёткого 
вывода интеллектуальной системы управления охлаждением токовводов бустера ускорительного комплекса NICA // Физика 
элементарных частиц и атомного ядра, 2024. Т. 55, вып. 3. C. 684–690. URL: https://pepan.jinr.ru/index.php/Pepan/article/view/1050/653

https://pepan.jinr.ru/index.php/Pepan/article/view/1050/653
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Планы развития 
робототехнического 
полигона

➢ Восстановление робота «обратный перевёрнутый маятник» с добавлением 
нового функционала, в том числе внедрение новых алгоритмов управления 
(физическая реализация и математическая модель);

➢ Ведутся переговоры по задачам автоматического управления с 
представителями ЛЯП, ЛЯР и ЛРБ (на данном этапе на низовом уровне);

➢ Открыты для решения задач автоматического управления в ЛИТ.
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В планах защита кандидатской диссертации. Тема и план работы на 
этапе согласования.

Работа будет выполняться в соответствии с научной специальностью 
2.3.1. «Системный анализ, управление и обработка информации, 
статистика» (технические науки)

Планы по защите 
кандидатской 
диссертации



С п а с и б о  з а  в н и м а н и е
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